WASP RC Helicoptere

Configuration du simulateur de vol. (FMS)

Veuillez suivre la procédure décrite sans brancher votre télécommande sur votre

ordinateur.

Apreés I’installation du CD, ouvrir c:\Documents and Settings\All users\Start
menu\Programms\Parallel Port Joystick.
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Lancez Configure Joysticks. (image 1)
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PPJoy Joystick and Gamepad configuration utility, v0.... |E|[z|

B Thiz utility allowe you to configure and remove joysticks and
t gamepad: connected to parallel ports
e af A

PPJay iz [C] Coperight Deon wan der Westhuysen 2002-2004.

Configured joyvshicks:

Add... | |

Options | Done |

Cliquez sur Add... (image 2)
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Choisir « Virtual port » dans I’onglet Parallel Port.

Si aucun controller n’est déja installé, choisir « Controller 1 » dans I’onglet
Controller number.

Cliquez sur Add

Microsoft va alors installer votre Joystick.
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Ouvir PPJoyCom (voir image 1).

Dans Joystick device, choisir 'virtual joystick 1'

Dans Serial port, choisir 'COM1' (essayez un autre port si le COM1 ne marche pas)
Dans serial protocol, choisir 'Zhen Hua 5 byte protocol'

Sous 'Zhen Hua 5 byte protocol' doit apparaitre ‘waiting for stream...’

- Branchez maintenant votre télécommande, I’inscription 'reading serial stream'
doit alors apparaitre.



Démarrez le simulateur de vol FMS (démarrer/Tous les Programmes/Flying Model
Simulator/FMS 2.0)
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Choisir Interface Joystick et cliquer sur Canaux / Calibration
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Entrez les données figurants sur I’image 7, calibrez votre télécommande en
cliguant sur “calibrer”, puis sur validation.

Bon vol ! ;-)
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